3.2 Образец тестовых заданий по дисциплине специализации 
«Оптимальное управление линейными системами»
1. Доступным управлением называется функция, удовлетворяющая:

1) геометрическим ограничениям

2) терминальному ограничению

3) всем ограничениям

2. Допустимым управлением называется функция, удовлетворяющая:

1) геометрическим ограничениям

2) терминальному ограничению

3) всем ограничениям

3. Псевдоуправлением называется функция, удовлетворяющая:

1) геометрическим ограничениям

2) геометрическим ограничениям и соотношениям критерия оптимальности

3) терминальному ограничению

4) терминальному ограничению и соотношениям критерия оптимальности

4. Квазиуправлением называется функция, удовлетворяющая:

1) геометрическим ограничениям

2) геометрическим ограничениям и соотношениям критерия оптимальности

3) терминальному ограничению

4) терминальному ограничению и соотношениям критерия оптимальности

5. Опора является средством управления:
1) терминальным ограничением
2) геометрическими ограничениями
3) никакими ограничениями
6. Сколько процедур входит в состав метода последовательного накопления оптимальных участков допустимого управления?
1) 1

2) 2

3) 3

4) 4

7. Целью процедуры формирования, решения и анализа результатов опорной задачи является:
1) построение грубого решения задачи оптимального управления

2) выявление структуры оптимального управления

3) нахождение приближенных точек переключения оптимального управления
4) всё перечисленное

8. Целью процедуры доводки является:

1) формирование и решение уравнений доводки

2) построение оптимального управления

3) построение оптимального управления с любой наперед заданной точностью путем уточнения точек переключения

9. Опорной задачей для линейной терминальной задачи оптимального управления с терминальным ограничением-равенством является:

1) каноническая задача линейного программирования с двухсторонними прямыми ограничениями

2) интервальная задача линейного программирования
3) задача линейного программирования в нормальной форме
4) задача линейного программирования в канонической форме
10. Уравнениями доводки являются специальным образом построенные:

1) алгебраические уравнения

2) тригонометрические уравнения

3) дифференциальные уравнения

4) конечные уравнения

11. Сходимость к оптимальному управлению, которая реализуется в методе последовательного накопления оптимальных участков допустимого управления, является:

1) поточечной сходимостью

2) равномерной сходимостью

3) сходимостью по мере

12. Является ли конечным метод последовательного накопления оптимальных участков допустимого управления?

1) да

2) нет

3) да — для задач, не имеющих кратных нулей коуправления

